Présentation de I'émetteur.
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Alarmes émetteur et état des diodes.

L'émetteur est équipé de différentes alarmes qui retentissent pour indiquer des conditions d'utilisation anormales. De plus les diodes LED1 et LED2
peuvent également étre utilisées pour indiguer les différents états de I'émetteur.

Alarme de sur-tension.

L'alarme de sur-tension retentit si la tension de I'accu est supérieure & 9,6 voits. Pour arréter cet alarme, éteindre I'émetteur (OFF) et remplacer I'accu
par un autre dont la tension & pleine charge ne dépasse pas 9,6 volts.

Alarme d'inactivité.

Cet alarme retentit si aucune action n’est effectuée sur 'émetteur pendant un laps de temps d'au moins 10 minutes. Cet alarme permet d’éviter une
décharge inutile de I'accu. Pour arréter cet alarme, éteindre I'émetteur ou appuyer sur la touche “Back/Cancell” ou sur le “Poussoir/Sélecteur rotati”,
Alarme basse tension.

Cet alarme retentit quand la tension d'alimentation atteint le seuil programmé dans le menu SYSTEM-ALARM. L'alarme retentit & chaque fois que la
tension de I'accu diminue de 0,1volt. Pour arréter cet alarme, éteindre 'émetteur et le recharger ou appuyer sur la touche “Back/Cancell” ou sur le
“Poussolr/Sélecteur rotatif”.

Alarme limite basse tension.

Cet alarme retentit quand la tension d'alimentation atteint la limite programmée dans le menu SYSTEM-ALARM. Cet alarme ne peut &tre arrétée qu'en
éteignant I'émetteur et en rechargeant les accus ou en changeant les piles.

Alarme de température.

Cet alarme retentit quand TEMP1 ou TEMP2 atteint la température programmée dans le menu SYSTEM-TELEMETRY. Pour arréter cet alarme,
appuyer sur la touche “Back/Cancell” ou sur le "Poussair/Sélecteur rotatif”,

Alarme accu de réception.

Cet alarme retentit quand la tension de I'accu de réception atteint la limite programmée dans le menu SYSTEM-TELEMETRY. Pour arréter cet alarme,
appuyer sur la touche "Back/Cancell” ou sur le “Poussoir/Sélecteur rotatif”.
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Etat des diodes (LED).

La LED1 et la LED2 peuvent étre utilisées pour déterminer d'un regard les différents états de I'émetteur.

Couleur des diodes Etat des diodes Description

Bleu Allumée Signal de sortie HF normal

Bleu Clignotante Décalage voie de gaz en service avec des valeurs positives ou négatives
Bleu Clignotement lent Enregistreur de télémétrie en service

Bleu Clignotement rapide Anti-blocage des freins en service

Rouge Allumée Pas de connection de télémétrie entre 'émetteur et le récepteur
Rouge Clignotante Alarme télémétrie en service

Rouge Clignotante Alarme basse tension en service

Bleue et rouge Clignotement alternatif Commande d'alignement (appairage) transmise.

Bleue et rouge Clignotantes Alarme d'inactivité en service

Bleue et rouge Clignotement alternat. rapide Alarme limite basse tension en service

Bleue et rouge Clignotement alternat. rapide Alarme sur-tension en service

Options d'alimentation de I'émetteur. L’émetteur est livré d’origine sans accus ni piles.

La tension d'alimentation de I'émetteur comprise entre 4,0 et 9,6 volts permet d'utiliser différents types d'accus.

Piles : dans la configuration par défaut, 'émetteur est destiné & étre alimenté par 4 piles alcaline de 1,5V type AA R6.

Accus NiCd/NiMh : des accus NiCd ou NiMh de différentes capacités peuvent étre utilisés a la place des piles. A long terme, I'usage d'accus rechar-
geables est plus économique que l'usage des piles. Des accus de capacité supérieure permettent également d’augmenter I'autonomie de 'émetteur.
Accus LiPo/LiFe : 2 éléments LiPo ou LiFe peuvent également &tre utilisés pour alimenter I'émetteur, ces accus sont de plus en plus populaires grace
a leur faible poids et & leur plus grande autonomie.

Note : la puissance, la portée et la vitesse de transmission de 'émetteur sont les mémes quelquesoit le type d'alimentation utilisé. Dans le cas de I'uti-
lisation d'éléments LiPo/LiFe prendre toutes les précautions et suivre les recommandations du fabricant pour la charge et la décharge, voir ci-aprés.
Installation des piles dans I'ématteur.

1) Appuyer sur la fidche et faire glisser le couvercle du dessous de I'émetteur.

2) Installer 4 piles alcalines ou accus bétons NiCd ou NiMh dans le boitier & piles en respectant les polarités indiquées dans le fond du boitier.

3) Remettre le couvercle en place en le faisant glisser dans les rainures, -

Recommandation d'utilisation des accus LiPo/LiFe.

Ne jamais utiliser d'accus de ce type comportant plus de 2 éléments, la tension nominale de ce type d'accu ne doit pas dépasser 7,4 volts.

Ne jamais recharger les accus LiPo/LiFe par I'intermédiaire de la prise de charge de I'émetteur. Sortir I'accu de I'émetteur pour le recharger
avec le chargeur correspondant.

Attention de bien respecter les polarités lors du raccordement des accus sur la prise correspondante a celle de 'émetteur. Toute inversion de polarités
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Ecran multifonctions et touches de programmation. _

L'émetteur MT-4S est équipé d'un sélecteur poussair / rotatif et d'une touche Back / Cancell (Retour / Annulation) qui facilitent la programmation.
Ecran principal et écran de télémétrie.

Ecran principal.

L'écran principal s'affiche quand I'émetteur est mis en service; interrupteur en position “ON". Cet écran affiche des informations pertinentes comme : le
nom du modeéle, le type de modulation, Ie chronométre, le monitorage des servos et plus encore.

Type de modulation Signal de télémétrie
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Type de Chronométrage
Ecran de télémétrie.
Cet écran affiche les différentes informations retransmises par la télémétrie comme : la vitesse de rotation, la température et la tension de I'accu de
réception. Pour afficher I'écran de télémétrie, descendre dans le programme a I'aide du sélecteur poussoir/rotatif,
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Type de modulation : Indique le type de modulation en service pour I'émetteur.

Signal de télémétrie : Indique la puissance du signal de télémétrie entre le récepteur et I'émetteur. Ce signal n'est visible que sl le récepteur est allumé
et si une connection de télémétrie est active.

Indicateur mode gaz : Indique le mode de gaz en service, voir programmation plus loin. ‘

Indicateur décalage gaz : Indique qu'un décalage de la position des gaz est programmé, si aucun décalage n’est programmé, cet indicateur n'apparait
pas. ‘

Programmation sur voie de gaz : indique jusqu'a 4 programmations qui ont été faites sur cette voie, n'apparait que si au moins une programmation a
été faite.

Programmation sur voie de direction Indique jusqu'a 4 programmations qui ont été faites sur cette voie, n'apparait que si au moins une programma-
tion a été faite.

Affichage de la capacité de 'accu : Indique sous forme graphique la capacité restante dans I'accu.

Affichage de la tension d'alerte programmeée : Indique la tension programmée & laquelle I'alerte sonore va retentir.

Monitorage de la température : Indique sous forme graphique les températures 1 et 2 (si 2 sondes sont en service).

Affichage de la température maxi : Indique la valeur de la demiére température maximale mesurée. Cette valeur peut &tre remise a zéro.

Affichage numérique de la température : Indique sous forme numérique la température mesurée par la ou les sondes de température.

Affichage numérique de la vitesse de rotation maxj : Indique la derniére mesure de rotation maximale.

Monitorage de la vitesse de rotation : Indique la vitesse de rotation sous forme graphique.

%
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Touches de programmation et fonctions.
Le déplacement dans les différents écrans et la programmation de I'émetteur s'effectue en utilisant le sélecteur poussoir/rotatif et la touche
Back/Cancell.

Remarque : & conserver en mémoire pour naviguer dans les programmes et effectuer les réglages, pour choisir
une option & programmer tourner le sélecteur dans un sens ou dans I'autre pour sélectionner I'option désirée (mise
en sur-brillance). Appuyer sur la touche ENTER et I'option se met & clignoter, indicant qu'il est possible de changer
la valeur. Aprés avair changé la valeur, appuyer & nouveau sur ENTER ou sur la touche Back/Cancell et I'option
sélectionnée arrétera de clignoter indicant que vous pouvez vous déplacer dans un sens ou dans I'autre pour ,,.3,
sélectionner une autre option & programmer. e

;;,'—Séfeclew poussoir/rotatit

Touche Back/Cancell

Alignement (appairage) du récepteur avec I'émetteur. Page 16 de la notice d’origine.

Des émetteurs et récepteurs neufs doivent étre alignés I'un avec l'autre pour éviter les interférences avec d'autres ensembles. Cet alignement est

conservé en mémoire méme quand I'émetteur et le récepteur sont éteints, il n'est nécessaire de le faire qu'une seule fois.

Brancher les servos et le boitier d'alimentation avec le cordon interrupteur en position OFF (Arrét) sur le récepteur. L'émetteur doit également étre

éteint.

1- Allumer ['émetteur, I'écran principal s'afiiche. Appuyer sur ENTER (sélecteur poussoir/rotatif) pour ouvrir le menu de programmation et se déplacer

avec le sélecteur rotatif pour sélectionner le menu SYSTEM. ‘

2- Appuyer sur ENTER pour ouvrir le menu SYSTEM puis se déplacer vers le bas pour sélectionner le menu BIND. Appuyer sur ENTER pour ouvrir le
menu BIND,

Vérifier que FH4T est affiché, si non il faut changer le type de modulation, voir plus loin page 14.

3- Sélectionner ENTER avec le sélecteur, ne pas appuyer sur ENTER maintenant.

4- Appuyer sur la touche d'alignement du récepteur et la maintenir enfoncée, allumer le récepteur. La diode d'alignement du récepteur clignote
lentement. (Utiliser une pointe de crayon pour appuyer correctement sur la touche du récepteur). Aprés 2 secondes, relacher la touche
d'alignement, la diode continue a clignoter lentement.

5- Appuyer rapidement (dans les 10 secondes) sur la touche “ENTER” de I'émetteur. ENTER commence a clignoter a I'écran et la diode du récepteur
clignote rapidement puis s'éteint,

6- Aprés extinction de la diode du récepteur, appuyer une seconde fais sur la touche ENTER. La diode d'alignement du récepteur s'allume en bleu et
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03. EPA Réglage des fins de courses. Pages 19, 20 et 21 de la notice d'origine.

Le réglage des fins de courses permet de régler indépendamment les courses des servos de chaque coté, Il faut toujours contréler en faisant ces

réglages que les commandes n'arrivent pas en butée, ce qui risquerait d'endommager les servos. Les bras de servos doivent étre correctement posi-

tionnés avant de faire ces réglages.

Utiliser le graphique “MONITOR" en bas de I'écran du menu EPA pour voir les effets des réglages sur les courses des servos.

Réglages des fins de courses de la direction.

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher fa liste des menus.

2- Utiliser le sélecteur pour sélectionner le menu EPA et appuyer sur ENTER. Le menu EPA s'affiche et (ST) : EPA L 100% est sélectionné.

3- Appuyer sur ENTER et utiliser le sélecteur pour augmenter ou diminuer la valeur du pourcentage de fin de course vers la gauche. En diminuant la
valeur on réduit la course du servo et inversement.

L'amplitude de réglage va de 0 & 150%, la valeur par défaut est 100%.

4- En étant dans le menu EPA, sélectionner (ST) : EPA R 100%, appuyer sur ENTER et utiliser le sélecteur pour augmenter ou diminuer la valeur du
pourcentage de fin de course vers la droite. En diminuant Ia valeur on réduit la course du servo et inversement.

L'amplitude de réglage va de 0 & 150%, la valeur par défaut est 100%.

Réglages des fins de courses des gaz et frein.

1- En étant dans le menu EPA, sélectionner (TH) : EPA H 100%.

2- Appuyer sur ENTER et utiliser le sélecteur pour augmenter ou diminuer la valeur du pourcentage de fin de course en plein gaz. En diminuant la
valeur on réduit la course du servo et inversement.

L'amplitude de réglage va de 0 & 150%, la valeur par défaut est 100%.

3- En étant dans le menu EPA, sélectionner (TH) : EPAB 100%, appuyer sur ENTER et utiliser le sélecteur pour augmenter ou diminuer la valeur du
pourcentage de fin de course des freins. En diminuant la valeur on rédult la course du servo et inversement.

Dans le cas de I'utilisation d'un variateur de vitesse, régler les fins de courses sur 100%. |l sera parfois nécessaire d'augmenter la valeur cdté plein

gaz pour obtenir la puissance maximale.

Réglage des fins de courses des voies auxiliaires.

Les voles auxiliaires peuvent étre utilisées pour différentes fonctions comme par exemple pour le passage en marche arriére des “Monster Truck” &

moteur thermique, généralement la course demandée est assez réduite et il est nécessaire de la réduire électroniquement.

1- En étant dans le menu EPA, sélectionner (A1) : EPA H 100% ou (A2) : EPA H 100%.

2- Appuyer sur ENTER et utiliser le sélecteur pour augmenter ou diminuer la valeur de la course vers le haut. Augmenter la valeur correspond &
augmenter la course du servo et inversement.

L'amplitude de réglage va de 0 & 150%, la valeur par défaut est 100%.

3- En étant dans le menu EPA, sélectionner (A1) : EPA L 100% ou (A2) : EPA L 100%. Appuyer sur ENTER et utiliser le sélecteur pour augmenter ou
diminuer la valeur de la course vers le haut, Augmenter la valeur correspond & augmenter la course du servo et inversement.

L'amplitude de réglage va de 0 & 150%, la valeur par défaut est 100%.

04. Courbes Exponentiel ou ARC. Pages 21 & 23 de la notice d'origine.

Cette fonction permet de faire varier I'efficacité des servos par rapport aux commandes de direction, de gaz et auxiliaires de I'émetteur. Augmenter les

valeurs permet de rendre les servos plus actifs autour du neutre, et diminuer les valeurs rend les servos moins actifs..

Exponentiel et ARC fonctionnent de la méme fagon sauf que les valeurs d’exponentiel sont programmées a partir d'un point fixe neutre a 50% alors

que les valeurs ARC sont programmées d'un point neutre variable déterminé par {'utilisateur.

Sélection de la vole.

Exponentiel et ARC peuvent étre programmés de maniére progressive ou linéaire en fonction des besoins par rapport au modéle et aux conditions

d'utilisation.

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2- Utiliser le sélecteur pour sélectionner le menu CURVE et appuyer sur ENTER. Le menu CURVE s'affiche et (ST) est sélectionné par défaut.

3- Utiliser le sélecteur pour placer le curseur sur la vole dont on veut modifier les valeurs. Choisir entre : <CURVE>(ST) (direction), <CURVE>(TH)
(9az), <CURVE>(A1) (auxiliaire 1) ou <CURVE>(A2) (auxiliaire 2).

Choix du type de courbe.

1- Appuyer sur ENTER pour sélectionner TYPE EXP. Appuyer & nouveau sur ENTER et sélectionner le type de courbe désiré. Dans le cas de la voie

de gaz, on peut sélectionner le type de courbe pour le coté plein gaz (TYPE-H) et pour le coté frein (TYPE-B).

Les possibilités de réglage sont : EXP ou ARC, avec par défaut : EXP.

Réglage des valeurs de pourcentage.

1- En étant dans le menu CURVE, utiliser le sélecteur pour sélectionner RATE 0%. Appuyer sur ENTER et augmenter ou diminuer les valeurs avec le
sélecteur. Des valeurs négatives rendront le servo moins actif autour du neutre, des valeurs positives le rendront plus actif,

L'amplitude de réglage va de -100 & 100%, la valeur par défaut est 0% linéaire.

Réglage de la position du point de réglage. k&

Détermine la position & partir de laquelle le réglage ARC sera effectif.

1- En étant dans le menu CURVE, sélectionner POINT 50%. Appuyer sur ENTER et utiliser le sélecteur pour augmenter ou diminuer la valeur,

L'amplitude de réglage va de 5% & 95%, la valeur par défaut est 50% (centré).

Contréle des courbes.

En affectant les fonctions de Dual Rate de direction et de gaz vers le haut ou vers le bas & un ou plusieurs leviers de trim, leviers ou potentiométres

auxiliaires, ces fonctions sont accessibles en pilotant sans entrer dans le menu de programmation, elles peuvent également éire mises en ou hors ser-

vice avec ces leviers. Voir plus loin la section d'affectation des commandes.

Les réglages de valeur et de point des auxiliaires 1 et 2 ne peuvent pas étre affectées a un levier ou potentiomatre.

05. SPEED Vitesse des servos. Pages 23 et 24 de |a notice d'origine.

Le contrdle de la vitesse des servas permet de ralentir le déplacement des servos. La vitesse des servos peut étre réglée dans les 2 sens; & l'aller et

au retour.

Utiliser le graphique de monitorage des servos en bas de 'écran pour visualiser les réglages.

Pour la vole des gaz, ce réglage n'affecte la vitesse que du cbté plein gaz.

Réglage de la vitesse a aller.

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2- Utiliser le sélecteur pour sélectionner le menu SPEED et appuyer sur ENTER. Le menu SPEED s'affiche et (ST) : FORWARD 0 est sélectionné par
défaut.

3- Utiliser le sélecteur pour la voie dont on veut régler la vitesse du servo & I'aller. Choisir entre : (8T) : FORWARD 0 (direction), (TH) FORWARD 0
(gaz), (A1) FORWARD 0 (auxiliaire 1), (A2) FORWARD 0 (auxiliaire 2), -

4- Appuyer sur ENTER et diminuer la valeur a I'aller avec le sélecteur. Diminuer la valeur correspond a ralentir la vitesse quand le servo se déplace du
neutre vers la fin de course.

Réglage de la vitesse au retour.

1- En étant dans le menu SPEED, sélectionner la voie pour laquelle on veut régler la vitesse du retour vers le neutre. Choisir entre : (ST) : RETURN 0
(direction), (TH) RETURN 0 (gaz), (A1) RETURN 0 (auxiliaire 1), (A2) RETURN 0 (auxiliaire 2). :

2- Appuyer sur ENTER et diminuer la valeur au retour avec le sélecteur. Diminuer la valeur correspend a ralentir la vitesse quand le servo se déplace
de la fin de course vers le neutre.



STEP : Pas auxiliaire.

Permet de déterminer la valeur de déplacement du servo de la voie auxiliaire 1 quand la commande est affectée sur un interrupteur poussoir. Par

exemple, si Auxiliaire 1 est affecté & un interrupteur poussoir et que la valeur du pas est programmée sur 50%, le servo se déplacera de 50% de la

course totale par rapport au neutre quand on appuiera une fois sur le poussoir, En appuyant une seconde fois sur le bouton le servo reviendra en

position neutre. Cette fonction est utile par exemple pour contréler le servo pour la marche arriére sur un modéle & moteur & explosion équipé de ce

systéme ou pour contréler toute autre fonction simple, allumage des phares, etc.

La position de pas auxiliaire peut étre ajustée en pilotant en utilisant I'une des 4 commandes de trims, le potentiométre rotatif ou un levier auxiliaire.

Cette fonction peut étre mise en service ou hors service en l'affectant & I'un des 2 interrupteurs poussoirs.

Choix de la fonction de pas auxiliaire.

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2- Utiliser le sélecteur pour sélectionner le menu SYSTEM et appuyer sur ENTER. Sélectionner le menu AUX TYPE et appuyer sur ENTER.

3- Appuyer sur ENTER et sélectionner la fonction AUX 1 : STEP AUX. ;

Réglage de la valeur de pas auxiliaire.

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2- Utiliser le sélecteur pour sélectionner le menu AUX 1 et appuyer sur ENTER. Le menu AUX 1 STEP sera affiché ainsi que <AUX 1 POSI> 0.

3- Appuyer sur ENTER et changer la position de Auxiliaire 1 avec le sélecteur. Augmenter la valeur vers le c6t& haut (H) ou le cété bas (L) entrainera
le déplacement du servo vers la position sélectionnée quand la fonction AUX 1 sera activée. :

Lamplitude de réglage va de H 100 & L 100 la valeur par défaut est 0. Cette valeur est un pourcentage de la course de déplacement de la voie AUX 1.

Contrdle du pas de la fonction auxilaire.

1- Dans la configuration par défaut, Auxiliaire 1 est contrdlé par le potentiométre rotatif qui permet de régler la fonction sans passer par le menu de

programmation. Tourner le potentiométre dans le sens horaire pour augmenter la valeur cdté haut et le tourner dans le sens anti-horaire pour augmen-

ter la valeur coté bas. De plus Auxiliaire 1 peut étre affecté a I'un des 4 leviers de trims ou leviers auxiliaires. Cette fonction peut étre mise en service

ou hors service en I'affectant & I'un des 2 interrupteurs poussairs. Voir programme d'affectation des interruptsurs plus loin.

POINT : Point auxiliaire.

Cette fonction permet de programmer le déplacement de la vole Auxiliaire 1 sur 2 4 6 points ditférents le long de sa course puis de faire un cycle sur

ces points en utilisant I'un des leviers de trims ou le potentiométre rotatif. Par exemple, si le modéle nécessite un interrupteur 3 positions ou plus pour

activer une fonction particuliére, le programme de point auxiliaire peut étre utilisé pour ce type de fonction.

Utiliser I'un des 4 leviers de trim ou potentiométre rotatif pour faire un cycle sur les points pendant le pilotage. La fonction de point auxiliaire peut étre

mise en service ou hors service en affectant Auxiliaire 1 & I'un des 2 interrupteurs poussoirs.

Choix de la fonction de point auxiliaire et du nombre de points.

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2- Utiliser le sélecteur pour sélectionner le menu SYSTEM et appuyer sur ENTER. Sélectionner le menu AUX TYPE et appuyer sur ENTER.

3- Appuyer sur ENTER et sélectionner la fonction AUX 1 : POINT AUX,

4- En étant dans le menu AUX TYPE sélectionner (MODE) 6 POINT. Appuyer sur ENTER et utiliser le sélecteur pour choisir le nombre de points que
l'on veut programmer.

L'amplitude de réglage va de 2 & 6 points avec "8 point” sélectionné par défaut

Réglage de la valeur de point auxiliaire,

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2- Sélectionner le menu AUX 1 et appuyer sur ENTER. Le menu AUX 1 POINT sera affiché ainsi que le dernier point sélectionné.

3- Utiliser le sélecteur pour amener le curseur sur le point que I'on veut changer et appuyer sur ENTER pour sélectionner ce point.

4- Appuyer sur ENTER et changer la valeur du point avec le sélecteur. Augmenter la valeur du point vers le ¢coté haut (H) ou le cdté bas (L) entrainera
le déplacement du servo vers ce point particulier en cyclant 4 travers les différents points.

5- Recommencer les étapes 3 et 4 pour changer les valeurs de points restants.

L'amplitude de réglage va de H100 & L100. Le réglage par défaut pour le point 1 est L100, pour le point 2 L60, pour le point 3 L 20, pour le point 4

H20, pour le point 5 H60 et pour le point 6 H100. Ces valeurs sont un pourcentage de la course du servo Auxiliaire 1.

Contréle de la fonction de point auxiliaire.

1- Dans la configuration par défaut, Auxiliaire 1 est contrélé par le potentiométre rotatif. Tourner le potentiométre dans le sens horaire pour cycler vers
l'avant & travers les positions de point auxiliaire programmées et dans le sens anti-horaire pour cycler vers I'arriére a travers les positions de point
auxiliare programmées. Le servo de la voie auxiliaire 1 se déplacera vers les points particuliers en cyclant entre les différents points. De plus
Auxiliaire 1 peut étre affecté a I'un des 4 leviers de trims . Cette fonction peut étre mise en service ou hors service en I'affectant & I'un des 2
interrupteurs poussoirs. Voir programme d'affectation des interrupteurs plus loin,

Important : pour fonctionner correctement, la valeur de pas de trim ou de potentiomaétre doit &tre réglée sur 1. Si réglé allleurs que sur 1, les positions

de point seront évitées en cyclant de I'un & l'autre. Voir affectation des interrupteurs plus loin.

4 WS : 4 roues directrices.

Cette fonction permet d'utiliser la voie auxiliaire 1 comme seconde voie de direction en contrélant un second servo pour la direction aux roues arriére.
Ce mixage permet de contrdler les roues avant et arriére indépendamment ou simultanément en paraliéle ou en tandem.

Choix de la fonction 4 roues directrices.

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2- Utiliser le sélecteur pour sélectionner le menu SYSTEM et appuyer sur ENTER. Sélectionner le menu AUX TYPE et appuyer sur ENTER.

3- Appuyer sur ENTER et sélectionner AUX1 : 4WS MIX.

Utiliser le potentiométre rotatif ou I'un des 4 leviers de trims pour se déplacer vers les difiérentes options de mixage des roues directrices en pilotant.
Ce mixage peut étre mis en service ou hors service en pilotant en affectant Auxiliaire 1 a I'un des 2 interrupteurs poussoirs.

Utiliser le graphique de monitorage des servos pour visualiser les changements de programmation.

Choix des options de mixage 4 roues directrices.

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2- Sélectionner la menu AUX1 et appuyer sur ENTER. Le menu AUX1s'affiche ainsi que la derniére option de direction sélectionnée.

3- Avec le sélecteur, déplacer le curseur sur I'option 4 roues directrices que I'on souhaite utiliser et appuyer sur ENTER pour sélectionner cette option.
Les options suivantes sont disponibles : (voir schémas page 32 de la notice d’origine).

FRONT : si sélectionné, seules les roues avant sont directrices.

REAR : si sélectionné, seules les roues arriére sont directrices.

NORMAL : si sélectionné, les roues avant et arriére tournent en paralléle (dans le méme sens).

REVERSE : si sélectionné, les roues avant et arriére tournent en tandem (en sens inverse).

Si les servos de direction n'agissent pas comme décrit ci-dessus, utiliser les inverseurs de sens de rotation pour changer le sens d'action des servos.
Voir plus loin le menu inverseurs,

Contrdle du mixage 4 roues directrices.

1- Dans la configuration par défaut, Auxiliaire 1 est contrdlé par le potentiométre rotatif. Tourner le potentiométre dans le sens horaire pour se déplacer
vers |'avant dans les options de mixage (FRONT>REAR>NORMAL>REVERSE) et tourner dans le sens anti-horaire pour se déplacer vers l'arriére
dans ces mémes options (REVERSE>NORMAL>REAR>FRONT). De plus, Auxiliaire 1 peut étre affecté a 'un des 4 leviers de trims et pourra alors
étre mis en service ou hors service en pilotant.

Important : pour fonctionner normalement le potentiométre rotatif doit étre positionné sur 1. Si ce n'est pas les cas, les options de mixage 4 roues
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Choix de la fonction CODE Auxiliaire.

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2. Naviguer pour afficher le menu SYSTEM et appuyer sur ENTER. Naviguer vers le bas pour afficher le menu AUXTYPE et appuyer sur ENTER.

3- Appuyer sur ENTER et naviguer pour sélectionner la fonction AUX2:CODE AUX.

Changement des valeurs de CODE Auxiliaire.

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2- Naviguer pour sélectionner le menuAUX2 et appuyer sur ENTER. Le menu AUX2 CODE s'affiche.

3- Appuyer sur ENTER pour ouvrir ce menu. A2CODE1:CODE1 > 0 sera sélectionné,

4- Naviguer pour sélectionner la valeur de CODE Auxiliaire que I'on veut changer.

5- Appuyer sur ENTER et naviguer pour sélectionner la valeur de CODE Auxiliaire désirée.

L'amplitude de réglage pour A2CODE1, A2CODE2, A2CODES3, A2CODE4, et A2CODES, va de -100 & +100 avec par défaut 0 pour toutes les fonc-

tions de CODE Auxiliaire.

6- Appuyer & nouveau sur ENTER et recommencer les étapes 3 et 4 pour changer les aulres valeurs de CODE Auxiliaire si désiré.

Se référer aux instructions des accessoires Sanwa pour connaitre les valeurs de fonctions & utiliser.

Contréle de la fonction CODE Auxiliaire. :

Dans la configuration par défaut, Auxiliaire 2 est contrdié par le levier auxiliaire. Pour régler la fonction de CODE Auxiliaire en pilotant, il faut affecter la

valeur de CODE Auxiliaire désirée (A2CODE1, A2CODE2, etc) au potentiométre rotatif ou au interrupteurs de trims.

De plus, la fonction CODE Auxiliaire peut étre mise en serviceou hors service en affectant Auxiliaire 2 ou la valeur de CODE Auxiliaire (A2CODET1,

A2CODE2, etc) & I'un des interrupteurs poussoirs. Voir affectation des interrupteurs plus loin.

Changement de nom des CODES.

Il est possible de changer les noms des codes (CODE1, CODE2, etc) pour qu'il soit plus facile de reconnaitre & quoi ils correspondent. Les nouveaux

noms peuvent contenir 5 lettres en majuscule ou minuscule, chiffres ou symboles.

1- En étant dans le menu AUX2CODE, naviguer pour sélectionner le nom du code que V'on veut modifier (CODET1, CODE2, etc).

2- Appuyer sur ENTER. Le menu AUXCODER2 sera affiché, (BACK) sera en surbrillance et le trait de soulignement clignotera sous le premier caractére
de programmation du nom de code.

3- Naviguer pour déplacer le trait de soulignement sous le caractére que I'on veut changer.

4- Appuyer sur ENTER, pour sélectionner un caractére dans la liste. Appuyer 3 nouveau sur ENTER pour sélectionner le caractére en surbrillance. Ce
caractdre sera affiché et le trait de soulignement se positionnera sous le caractére suivant.

5- Recommencer les étapes 3 et 4 pour entrer les autres caractéres. 5 caractéres peuvent étre utilisés. Appuyer sur BACK/GANCELL pour reprendre
le contrdle du trait de soulignement qui clignotera pour indiquer que |'on peut le déplacer & nouveau. Pour sélectionner des letires minuscules, des
chiffres ou des symboles, continuer & naviguer dans |a liste. Pour ajouter un espace dans le nom, utiliser lcone (), cet icone peut également étre
utilisé pour supprimer un caractére.

Appuyer sur BACK/CANCELL pour reprendre le contrble du trait de soulignement qui clignotera pour indiguer que I'on peut le déplacer & nouveau.

10.TRIM Trims et Sub-trims servos. Pages 41 et 42 de la notice d'origine.

Permet de voir les valeurs de trims programmées pour les 4 voles et de madifier ces valeurs si nécessaire en utilisant le sélecteur poussoir rotatif en

&tant dans le menu Trim. En plus de la fonction de trim, la fonction Sub-trim permet de régler les servos trés précisément au neutre.

Réglage des valeurs de Sub-trims.

Souvent quand on installe un bras de servo sur un senvo il n'est pas parfaitement centré par rapport & l'axe du servo, la fonction Sub-trim permet de

centrer trés précisément les bras de servos au nautre.

Important : avant de régler les Sub-trims, il faut vérifier que toutes les valeurs de trims sont réglées sur 0. Si ce n'est pas le cas metire toutes les

valeurs de trims a 0.

1- Installer le bras de servo sur le servo en le centrant autant que possible par rapport a I'axe du servo. Dans certains cas il est possible d'obtenir un
meilleur centrage du bras en le tournant de.180°.

2- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

3- Séiectionner le menu TRIM et appuyer sur ENTER. Le menu TRIM s’affiche et (ST) : TRIM 0 également.

4- Avec le sélecteur rotatif sélectionner la vole dont on veut modifier la valeur du Sub-trim. Choisir entre (ST) : (SUB-T) 0 (direction), (TH) : (SUB-T) 0
(gaz), (A1) : (SUB-T) 0 (auxiliaire 1) et (A2) : (SUB-T) O (auxiliaire 2).

5- Appuyer sur ENTER et augmenter ou diminuer la valeur avec le sélecteur pour mettre le bras de servo au neutre.

L'amplitude de réglage va de R150 4 L150 pour la direction, H150 & B150 pour les gaz, et H150 & L150 pour les auxiliaires 1 et 2, avec un réglage par

défaut sur 0.

Aprés avoir réglé les Sub-trims, utiliser la fonction de réglage des fins de courses (EPA), pour régler précisément les courses des servos dans les 2

sens. Voir 03 page 6.

Réglage des valeurs de trims.

'4metteur MT-4 posséde des mémoires de trims. Toutes les modifications de trims faites pendant l'utilisation d'un modale sont automatiquement
mémorisées, modéle par modéle et voie par voie. Les positions de trims mémorisées seront automatiquement remises en service & l'utilisation de cha-
que modéle.

Avant de régler les valeurs de trims, il faut d'abord régler les Sub-trims pour que les bras de servos soient centrés, voir ci-dessus.

Les valeurs de trim de direction et de gaz en service sant affichées sur I'écran principal.

1- En étant dans le menu TRIM, sélectionner |a voie dant on veut changer la valeur de trim. Choisir entre : (ST) : TRIM 0 (direction), (TH) :TRIMO
(gaz), (A1) : TRIM 0 (auxiliaire 1) et (A2) : TRIM O (auxiliaire 2).

2- Appuyer sur ENTER et utiliser le sélecteur rotatif pour afficher la valeur désirée.

U'amplitude de réglage va de R100 & L100 pour la direction, H100 & B100 pour les gaz et H100 & L100 pour les auxiliaires 1 et 2. Le réglage par

défaut est 0.

Contréle des fonctions de trims.

1- Dans la configuration par défaut, le levier Trm1 contrdle le trim de direction & droite et & gauche, Trm 2 contrdle les gaz vers le haut et vers le bas.

Quand le levier de trim est manipulé, la valeur du trim change par incrément de 5%. Quand on utilise la fonction trim du programme, la valeur du trim

change par incrément de 1%. Les trims auxiliaire 1 et 2 peuvent étre affectés au leviers de trims restants, au potentiométre rotatif ou au levier auxi-

liaire. Vioir affectation des leviers pius lain.

A chaque fois que I'on bouge un levier de trim un signal sonore est émis. Quand la valeur de trim est 0, un double signal sonore retentit, il n'est donc

pas nécessaire de regarder I'émetteur pour savoir si les trims sont au neutre.

Deux options de trims sont disponibles au choix; Center Trim ou Parallel Trim, voir plus loin dans la notice pour plus d'informations.

11.REV Inverseurs de sens de rotation des servos. Page 42 de la notice d'origine.

Cette foncton permet d'inverser électroniquement le sens de rotation des servos. Par exemple, siles roues tournent a droite sur un ordre & gauche, il
suffit d’inverser le sens de rotation du serva de direction pour que les roues tournent a gauche.

1- A partir de |'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher |a liste des menus.

2. Sélectionner le menu REV et appuyer sur ENTER. Le menu REV s'affiche et (ST) : NOR est sélectionné.

3- Sélectionner la voie désirée avec le sélecteur : (ST) : NOR (direction), (TH) : NOR (gaz), (A1) : NOR (auxiliaire 1), (A2) : NOR (auxiliaire 2).

4- Appuyer sur la touche ENTER et sélectionner le sens de rotation entre NOR (normal) et REV (inversé). 3

12.TIMER Chronométre. Pages 43 a 46 de la notice d'origine.
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Sw1. Voir programmation des interrupteurs plus loin.

Mise hors service du décompte.

1- Pour arréter le décompte du temps, appuyer pendant 3 secondes sur I'interrupteur poussoir. Un double signal sonare retentit indicant que le chrono-
métrage est arrété et le temps écoulé en décompte ou en compte s'affiche sur I'écran principal et dans le menu TIMER.

Le temps restant en décompte ou en compte ne peut pas étre effacé manuellement, il le sera automatiquement quand le chronométrage en décompte
sera remis en attente.

13.LAP Temps au tour. Page 46 de la notice d'origine.

Ce menu affiche jusqu’a 99 tours qui sont enregistrés en utilisant cette fonction. Le temps de chaque tour est affiché avec le meilleur temps et le

temps cumulé,

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2- Sélectionner le menu LAP et appuyer sur ENTER. Le menu LAP s'affiche et le dernier tour sélectionné est en surbrillance.

3- Utililser le sélecteur pour afficher les temps enregistrés. Les temps au tour sont affichés a partir de la mise en service de la fonction et jusqu’a l'arrét
de la fonction. Le temps cumulé et le meilleur temps au tour sont toujours affichés en haut & gauche de la liste.

Les temps au tour sont mémorisés jusqu'a ce que la fonction soit redémarrée, A partir de ce moment les anciens temps disparaissent et les nouveaux

temps sont mémorisés.

14.F/S Fail Safe. Pages 46 et 47 de la notice d'origine.

Cette fonction déplace automatiquement les servos dans une position pré-déterminée en cas d'interruption du signal entre 'émetteur et le récepteur

pour interférence ou charge d'accu émetteur insuffisante. Les servos peuvent revenir A la derniére position connue avant de perdre le signal, ou cha-

Que servo peut se déplacer dans la position sélectionnée, Par exemple, le servo de gaz est amené en position de frein maxi pour arréter le modale en

cas de probléme. Pour un bateau on peut amener le servo de gaz au ralenti et mettre la direction dans un sens pour qu'il effectue des cercles & basse

vitesse avant que le signal ne revienne ou que le bateau ne soit récupéré.

De plus un Fail Safe de tension insuffisante de 'accu de réception est disponible et permet de sélectionner une tension précise qui mettra en service

le FAIl Safe,

Important : Le Fail Safe ne se déclenche pas si la tension de I'accu de réception diminue. Il se déclenche sl la communication entre I'émetteur et le

récepteur est interrompue ou si la tension de I'accu émetteur diminue.

Réglage du Fail Safe.

La position est réglable indépendamment pour les 4 voies et ces réglages sont spécifiques pour chaque modéle et conservés en mémoire méme si

I'aceu d'émission n'est plus suffisamment chargé ou si I'émetteur et le récepteur doivent &tre alignés de nouveau.

3 options de Fall Safe sont disponibles pour chaque voie :

FREE : le Fail Safe est désactivé pour cette voie. Le servo se déplace librement en cas de perte de signal.

HOLD : en cas de perte de signal, le servo revient dans la derniére position connue.

% : en cas de perte de signal, le servo se positionne dans la position pré-déterminée.

1- A partir de I'écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2- Sélectionner F/S et appuyer sur ENTER. Le menu F/S s’affiche et (ST) : FREE est sélectionné.

3- Utiliser le sélecteur pour sélectionner la voie pour laquelle on veut changer les options de Fail Safe.

4- Appuyer sur ENTER et avec le sélecteur chaisir I'option de Fail Safe désirée pour cette vole. Si le choix est une valeur de pourcentage (%) voir
étape 5 ci-dessous.

La plage de réglage est : FREE, HOLD ou %. Le réglage par défaut est FREE.

5- Pour programmer une valeur de pourcentage, déplacer la commande concernée dans la position-ou 'on veut que le servo soit bloqué puis appuyer
sur ENTER jusqu'a ce que un signal sonore retentisse. Le pourcentage et le sens de déplacement seront affichés.

6- Vérifier que le Fail Safe fonctionne correctement avant d'utiliser le modele, il est préférable de tenir fermement le modéle pour faire le contréle. Pour
vérifier les réglages Fail Safe, vérifier que I'émetteur et le récepteur sont allumés puis éteindre I'émetteur, modéle fermement tenu. Les servos
doivent venir dans les positions pré-déterminées.

Fail Safe de basse tension d’accu de réception.

Permet de déterminer une valeur de tension mini de V'accu de réception qui activera le Fail Safe. Quand I'accu passera & la tension mini, le servo de

gaz sera amené dans la position pré-déterminée comme décrit & I'étape 5 ci-dessus. Dans ce cas, il faudra ensuite changer les piles ou recharger les

accus.

Si FREE ou HOLD sont sélectionnés pour la voie de gaz, il n'est pas possible d'activer le Fail Safe de tension d'accu réception, Cette fonction n'est

activable qu’en sélectionnant une valeur de pourcentage. Seuls les récepteurs FH3 et FH4T permettent cette fonction, pas les FH2.

1- Suivre les étapes 1 & 5 ci-dessus pour régler le pourcentage du Fail Safe de la voie de gaz.

2- En étant dans le menu F/S, appuyer sur ENTER et sélectionner (B-F/S) OFF.

3- Appuyer sur ENTER puis sélectionner la tension d'accu désirée pour la mise en service du Fail Safe, une valeur de 3,7V est un bon point de départ.

Si les servos ne fonctionnent pas correctement avec cette valeur, il faut I'augmenter.

Quelquesoit le type de récepteur {modulation) utilisé, le réglage par défaut est “OFF" (hors service).

15.LOGGER Télémétrie. Pages 47 et 48 de la notice d'origine.

Cette fonction permet de voir un enregistrement des données de télémétrie envoyé du récepteur vers I'émetteur. Il est possible de voir les données
pour 2 températures, le nombre de tours (ou la vitesse) et la tension de I'accu de réception. Ces informations permettent de connaitre différents para-
métres du modale utilisé, comme par exemple la température de la culasse du moteur dans le cas de l'utilisation d'un moteur thermique. Linterval de
lecture et de mémarisation des données de télémétrie peut étre réglé de maniére & les conserver pendant 80 minutes d'utilisation. L'enregistreur peut
conserver 120 données différentes a intervals allant de 00,1 seconde & 45.9 secondes.

Mise en service et hors service de la télémétrie.

Cette fonction doit étre mise en service pour permettre de voir et d'enregistrer dans I'émetteur les données envoyées par le récepteur.

1- Dans la configuration par défaut, linterrupteur poussoir Sw1 contrdle la télémétrie. Pour mettre en service la télémétrie appuyer sur linterrupteur

contrblées par la télémétrie, que les capteurs solent en place ou pas.

2- Pour mettre hors service la télémétrie, appuyer sur l'interrupteur poussair une seconde fois. Si désiré, cette fonction peut étre contrdlée par
linterrupteur poussoir Sw2, vair plus loin le programme d'affectation des interrupteurs.

A chague fois que la télémétrie est mise en service, les anciennes données sont effacées. La télémétrie s'arréte automatiquement si la mémoire est

remplie. L'enregistreur de télémétrie peut conserver 120 données séparées. Si l'interval de mémorisation est réglé sur 00,1 seconde, I'enregisteur peut

mémariser 12 secondes. Si l'nterval de mémarisation est réglé sur 45,9 secondes, I'enregisteur peut mémoriser 90 minutes. Pour modifier la valeur de

linterval d'enregistrement voir plus loin.

Si un capteur de télémétrie n'est pas branché, c'est la valeur par défaut pour cette fonction qui sera montrée par I'enregistreur de données.

Vue des données de télémétrie.

1- A partir de I'"écran principal appuyer sur ENTER pour afficher la liste des menus.

2- Sélectionner le menu LOGGER et appuyer sur ENTER. Le menu LOGGER s'affiche et TEMP1 DATA est sélectionné.

3- En étant dans le menu LOGGER avec le sélecteur, sélectionner la donnée de télémétrie que vous désirez voir. Choisir entre TEMP1DATA, TEMP2
DATA, VOLT DATA ou RPM DATA.

4- Appuyer sur ENTER pour ouvrir I'enregistreur de télémétrie.

5- Les données de télémétrie sont visibles de différentes fagons. Pour voir les données en un point spécifique de la courbe, utiliser le sélecteur pour
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gine en sortie usine.
Toutes les données spécifiques seront effacées, y compris le nom du modale et le type de modulation. Si I'on veut revenir en arriére et changer de
modéle ou que I'on ne veut pas effacer les données, appuyer sur la touche Back/Cancell.

02. BINDING Alignement de I'émetteur et du récepteur. Pages 52 et 53 de la notice d'origine.

Quand les émetteurs et récepteurs sont neuts, il est nécessaire de les aligner I'un par rapport & l'autre afin d'éviter les problémes d'interférences.

L'aignement est conservé en mémoire méme quand I'émetteur et le récepteur sont mis hors service. Il n'est donc nécessaire de faire I'alignement

qu'une seule fois, de plus le type de modulation et le mode de fonctionnement des servos peut également &ire modifié.

Changement du type de modulation.

Le type de modulation peut étre changé pour correspondre 2 celui du récepteur utilisé. Par exemple, si 'on utilise un récepteur Sanwa 2,4GHz

FHSS-3, il faut passer I'émetteur en modulation FH3 avant d'aligner I'émetteur et le récepteur. Le type de modulation est spécifique a chaque modeale

en fonction du récepteur utilisé.

1- En étant dans le menu SYSTEM, sélectionner le menu BIND.

2- Appuyer sur ENTER, le menu BIND est affiché et (RF-MODE) : FH4T est sélectionné.

3- Appuyer sur ENTER et sélectionner le type de modulation désiré, appuyer & nouveau sur ENTER. Le type de modulation NO/YES sera affichs.

4- Sélectionner YES et appuyer sur ENTER.

Les options de modulation suivantes sont disponibles :

FH2 - Sélectionner ce type de modulation quand un récepteur Sanwa 2,4GHz FHSS-2 est utilisg* (voir ci-apras).

FH3 - Sélectionner ce type de modulation quand un récepteur Sanwa 2,4GHz FHSS-3 est utilisé.

FH3F - Sélectionner ce type de modulation quand un récepteur Sanwa 2,4GHz FHSS-3 est utilisé (anclenne réglementation en Francs, avant 201 4).

FHAT - Sélectionner ce type de modulation quand un récepteur Sanwa 2,4GHz FHSS-4T est utilisé.

FHATF - Sélectionner ce type de modulation quand un récepteur Sanwa 2,4GHz FHSS-4T est utilisé (ancienne réglementation en France, avant 2014),

* Suite & I'évolution de la réglementation européenne, & partir de Janvier 2015, les émetteurs MT-4S ne fonctionnent plus en mode FHSS-2.

Changement du nombre de voies. Modulation FH2 seulement” (voir ci-avant).

Dans ce type de modulation il est possible de choisir d'utiliser 'émetteur en mode 2 voies ou en mode 4 voies.

Cette option n'est disponible que si (RF MODE) FH2 est sélectionné.

1- En étant dans le menu BIND sélectionner (CH) : 4ch.

2- Appuyer sur ENTER et sélectionner le nombre de voies désiré. En sélectionnant 2CH, I'smetteur fonctionne en 2 voies (direction et gaz). En
sélectionnant 4CH, I'émetteur fonctionne en 4 voles (direction, gaz, auxiliaire 1 et auxiliaire 2).

Changement du mode de fonctionnement des Servos.

Permet d'adapter le fonctionnement de I'émetteur en fonction du type de servos utilisés. Par exemple, en utilisant le mode SHR avec des servos

numériques, augmentera le temps de réponse des servos. Dans le cas de I'utilisation de servos Sanwa numériques sérle SRG il faut utiliser le mode

SSR pour obtenir Ia réponse la plus rapide des servos. La combinaison entre I'utilisation du type de servos et la programmation du mode émetteur

permet d'optimiser la réponse des servos.

Attention : dans le cas de l'utilisation de servos analogiques ne pas utiliser les modes SHR ou SSR pour les voles correspondantes aux servos, n'uti-

liser que le mode NORMAL pour les servos analogiques. L'uitlisation en mode autre que normal peut entrainer une détérioration du fonctionnement

des servos et méme une destruction partielle ou totale des servos et du récepteur | De plus tous les variateurs de vitesse ne sont pas compatibles

avec les modes SHR ou SSR. Si le variateur ne fonctionne pas normalement choisir le mode NORMAL.

Le mode SHR peut étre utilisé avec n'importe quel servo numérique. Le mode SSR ne doit étre utilisé qu'avec les servos numériques Sanwa de type

SRG.

1- En étant dans le menu BIND, sélectionner la vaie pour laquelle on veut programmer le mode de fonctionnement du servo. Cholsir entre (ST) : NOR
(direction), (TH) : NOR (gaz), A1 : NOR (auxiliaire 1) et A2 : NOR (auxiliaire 2).

2- Appuyer sur ENTER et sélectionner le mode désiré pour cette voie.

Les modes possibles sont : NOR, SHR et SSR, avec par défaut NOR,

Le mode de fonctionnement des servos n'est pas supporté dans le cas de I'utilisation en modulation FH2, .

Il est recommandé de choisir e mode de fonctionnement des servos avant de faire I'alignement de I'émetteur st du récepteur, dans le cas contraire, il

faudrait refaire I'alignement pour ré-initialiser les changements de moda de fonctionnement des servos.

Alignement de I'émetteur et du récepteur.

Pour aligner I'smetteur et le récepteur voir le paragraphe correspondant en page 4 ci-avant,

Avant de faire cet alignement, il faut faire les programmations du nombre de voies et du type de servos utilisés.

03. KEY ASSIGN Affectation des fonctions aux commandes auxiliaires. Pages 53 a 58 de la notice d'origine.

Permet d'affecter différentes fonctions aux : 2 Interrupteurs poussoirs, 4 levier de trims, au potentiomatre Dial et au levier auxiliaire. De plus les fonc-
tions ON/OFF de certains interrupteurs poussoirs peuvent étre modifiées. Cette fonction permet également de changer le sens de déplacement et la
résolution des trims des 4 leviers de trims et du potentiométre Dial afin de faire des réglages trés précis des servos en utilisant ces différentes com-
mandes.

Dans la configuration par défaut les fonctions des auxiliaires sont les suivantes :

Trm1 : Trim de direction - Trm2 : Trim de gaz - Trm3 : Dual Rate de direction - Trm4 : Dual Rate de freins - Sw1 : Mise en service ou hors service de
la télémétrie - Sw2 : Chonomeatre - Potentiométre Dial : voie auxiliaire 1 (sortie 3 du récepteur) - Levier auxiliaire : voie auxiliaire 2 (sortie 4 du
récepteur).

Aifectation des interrupteurs poussoirs.

Permet d'affecter les commandes de mise en sevice "ON” ou hors service “OFF” de différentes fonctions par les interrupteurs poussoirs Sw1 et Sw2.
Une fonction peut étre affectée a chaque interrupteur poussoir, de méme que les deux interrupteurs poussoirs peuvent étre ON ou OFF en méme
temps. De plus le comportement de mise en service ou hors service de certains interrupteurs poussoirs peut &tre modifié.

Le tableau ci-dessous montre les différentes fonctions qui peuvent étre programmées sur les interrupteurs poussoirs.

FONCTION MENU INTER PAR DEFAUT MODE PAR DEFAUT ON/OFF PAR DEFAUT
Désactivé OFF —eee -
Dual Rate direction D/R-ST Inverseur ON
Dual Rate gaz D/R-TH Inverseur ON
Dual Rate frein D/R-BR Inverseur ON
Courbe direction CUR-ST Inverseur ON
Courbe gaz CUR-TH Inverseur ON
Vitesse servo direction SPD-ST inverseur ON
Vitesse servo gaz SPD-TH Inverseur ON
Anti blocage freins ALB Inverseur -- ON
Décalage gaz OFFSET Inverseur ON
Auxiligire 1 voie 3 AUX1 Inverseur ON
Auxiliaire 2 voie 4 AUX2 Inverseur ON
A1CODE1 Code1 Auxiliaire1 Inverseur ON
A1CODE2 Code2 Auxiliaire1 Inverseur ON
A1CODE3 Code3 Auxiliaire1 Inverseur ON
A1CODE4 Code4 Auxiliaire1 Inverseur ON
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Alternativement, il est possible de diminuer la résolution des trims en augmentant la valeur du pas, de cette fagon le servo se déplace plus quand on

1- En étant dans le menu TRIM, sélectionner la valeur de pas que I'on veut changer pour les leviers Trm1, Trm2, Trm3 ou Trm4.

2- Appuyer sur ENTER et sélectionner la valeur de pas pour les leviers Trm1, Trm2, Trm3 ou Trm4.

L'amplitude de réglage du pas va de 1 & 100. Le reglage par défaut pour Trm1 et Trm2 est 5, le réglage par défaut pour Trm3 et Trm4 est 1.

Changement du sens de fonctionnement des leviers de trims.

Le sens d'action des trims sur les servos peut étre changé de Normal & Reverse.

1- En étant dans le menu TRIM, sélectionner la valeur REV que I'on veut changer pour les leviers Trm1, Trm2, Trm3 ou Trm4.

2- Appuyer sur ENTER et sélectionner la valeur REV pour les leviers Trm1, Trm2, Trm3 ou Trmd4.

Le réglage est soit NOR ou REV avec par défaut NOR.

Changement de fonction du potentiométre rotatif.

1- En étant dans le menu KEY ASSIGN, sélectionner DIAL.

2- Appuyer sur ENTER. Le menu DIAL sera affiché et FONCTION AUX1 sera sélectionné.

3- Appuyer sur ENTER et sélectionner la fonction désirée pour le potentiométre rotatif. Le tableau ci-dessus montre les fonctions qui peuvent étre
affectées au potentiométre rotatif.

Changement de la valeur du pas du potentiométre rotatif,

Permet de modifier la course de déplacement du servos a chaque action sur le potentiométre rotatif. On peut augmenter la résolution en diminuant la

valeur du pas, de cette fagon le servo se déplace moins quand on actionne le potentiométre, ceci permet d'obtenir un réglage trés précis du servo,

Alternativement, il est possible de diminuer la résolution en augmentant la valeur du pas, de cette fagon le servo se déplace plus quand on actionne

le potentiométre. Ce réglage est moins précis mais permet de contrdler le servo sur une plus grande course & chaque action sur le potentiométre.

1- En étant dans le menu DIAL, sélectionner STEP 5.

2- Appuyer sur ENTER et sélectionner la valeur de pas pour le potentiomatre rotatif,

L'amplitude de réglage du pas vade 1 & 100. Le réglage par défaut est 5, la valeur du pas est un pourcentage de la course du servo.

Changement du sens de fonctionnement du potentiométre rotatif.

Le sens d'action du potentiomeétre sur le servo peut étre changé de Normal & Reverse.

1- En étant dans le menu DIAL, sélectionner REV NOR.

2- Appuyer sur ENTER et sélectionner la valeur REV pour le potentiométre.

Le réglage est soit NOR ou REV avec par défaut NOR.

Changement de fonction du levier auxiliaire.

En général le levier auxiliaire ast utilisé pour contrdler les voies auxiliaires 1 ou 2. Régler les valeurs de basculement haute et basse détermine 'ampli-

Ceci permet d'utiliser le levier auxillaire comme un interruptsur 2 ou 3 positions.

De plus le levier auxillaire peut étre utilisé pour contrdler les mémes fonctions que les leviers de trims et le potentiometre rotatif. Par exemple, si I'on

aftecte TRIM-ST et régle les valeurs de basculement & +100 et -100, le levier auxiliaire contrdlera le trim de la voie de direction. Le sens et 'amplitude

de déplacement du trim dépendent des valeurs positives ou négatives de basculement.

Pour contrdler auxiliaire 1 ou auxiliaire 2 avec le levier auxlliaire, le type d'auxiliaire dans le menu AUX TYPE doit étre sait STEP AUX ou POINT AUX.

Voir paragraphe 05 Aux Type, plus loin.

Quand on utilise le levier auxiliaire pour contréler une fonction comme le Dual Rate de direction ou I'Exponentiel, le changement de valeur ne sera pas

affiché sur I'écran principal comme ils le sont quand on utilise les leviers de trims ou le potentiométre rotatif pour faire les mémes réglages. A la place,

la position actuelle du levier auxiliaire est affichée sur I'écran principal.

1- En étant dans le menu KEY ASSIGN, sélectionner LEVER.

2- Appuyer sur ENTER, le menu LEVER sera affiché et FUNCTION AUX2 sera sélectionné.

3- Appuyer sur la touche ENTER et sélectionner la fonction désirée pour le levier auxiliaire. Le tableau ci-dessus montre les fonctions qui peuvent &tre
affectées au levier auxiliaire.

Changement des valeurs de basculement haute et basse.

Détermine le sens et I'amplitude de déplacement du servo auxiliaire 1 ou 2. De plus, les valeurs de basculement haute et basse déterminent le sens et

amplitude et le montant des changements de paramétres comme le trim de direction ou le point de pourcentage d'anti-blocage de freins.

1- En étant dans le menu LEVER, sélectionner TWEAK(H) +100.

2- Appuyer sur ENTER et sélectionner la valeur de basculement cété haut. Augmenter cette valeur augmentera le déplacement du servo dans le sens
haut et diminuer la valeur diminuera le déplacement du servo dans le sens haut. L'utilisation de valeurs négatives change le sens de déplacement
du servo. L'amplitude de réglage va de -100 & +100, avec par défaut +100,

3- Sélectionner TWEAK(L) -100.

4- Appuyer sur ENTER et sélectionner la valeur de basculement cété bas. Diminuer cette valeur augmentera le déplacement du servo dans le sens
bas et augmenter la valeur diminuera le déplacement du servo dans le sens bas. L'utilisation de valeurs positives change le sens de déplacement
du servo. L'amplitude de réglage va de -100 & +100, avec par défaut -100.

04. TRIM TYPE Type de trim. Page 59 de la notice d'origine.

Permet de choisir la fagon dont les réglages de trims et de fins courses inter-agissent les uns par rapport aux autres. Quand on agit sur le réglage du

trim d'un servo, le point neutre du servo se déplace dans un sens ou dans l'autre. Quand on pratique de cette fagon la course totale du servo n'est

plus la méme dans les 2 sens car les réglages de fins de courses sont fixes, De fagon & contrecarer ce défaut, on peut modifier manuellement le

réglage des fins de courses des servos. La fonction “Type de trim” permet de déplacer automatiquement la fin de course en fonction du déplacement

du trim et d'obtenir des courses totales égales dans les 2 sens.

2 types de trims sont disponibles :

CENTER - Si sélectionné, les fins de courses sont fixes. Pour équilibrer les courses des servos il faut agir manuellement sur les réglages des fins de

courses.

PARALLEL- Si sélectionné, les fins de courses se déplacent automatiquement en fonction des actions sur les trims. Les courses des servos sont éga-

les dans les 2 sens.

Changement du type de trim.

1- En étant dans le menu SYSTEM, sélectionner le menu TRIM TYPE.

2- Appuyer sur ENTER, le menu TRIM TYPE sera affiché et (ST) CENT sera sélectionné.

3- Sélectionner la voie pour laquelle on veut changer le type de trim. Choisir entre : (ST) CENT (direction), {TH) CENT (gaz), (AUX1) CENT (auxiliaire
1) et (AUX2) CENT (auxiliaire 2),

4- Appuyer sur ENTER et sélectionner le type de trim pour la voie sélectionnée. Choisir entre CENT et PARA avec par défaut CENT,

05. AUX TYPE Type d’auxillaire. Pages 59 et 60 de la notice d’origine.

Permet de choisir quelle fonction auxiliaire est affectée a la voie auxiliaire 1 ou a la voie auxillaire 2. Une fonction auxiliaire peut étre affectée a chaque
voie auxiliaire et les 2 voles auxiliaires peuvent étre actives et contrélées en méme temps en utilisant différentes commandes. Par exemple, on peut
contréler la voie auxiliaire 1 avec le potentiomeétre rotatif et la voie auxiliaire 2 en utilisant le levier auxiliaire. .

Cette section montre comment affecter les différentes fonctions auxiliaires sur les voies auxiliaires. Pour voir en détail comment programmer et utiliser
les différentes fonctions auxiliaires, se reporter aux paragraphes 08 et 09, pages 8 a 10 ci-dessus.
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1- En étant dans le menu LCD naviguer pour sélectionner LIGHT-TIME 10sec.

2- Appuyer sur ENTER naviguer pour sélectionner le temps de rétro-éclairage désiré en secondes.

Remargue : si le mode de rétro-éclairage est réglé sur OFF ou ALWAYS, le temps de rétro-éclairage ne peut pas étre régle.
L'amplitude de réglage va de 1 3 30 secondes avec 10 secondes par défaut.

10. TELEMETRY Télémétrie. Pages 63 & 68 de la notice d'origine.

Permet de modifier difiérentes options pour configurer comment les données de télémétrie seront affichées sur I'écran de télémétrie et comment I'en-

registreur fonctionne. Par exemple, il est possible de changer P'unité pour la température (Celsius ou Fahrenheit), ou de changer les valeurs d'alarme

de télémétrie, ou encore de changer I'affichage du nombre de tours du moteur ou de la vitesse du véhicule et plus encore. Il est également possible de

changer l'interval d'enregistrement des données.

Important : seuls les récepteurs Sanwa 2,4GHz FH4T, comme les RX461 ou RX-462 supportent la télémétrie. Le récepteur RX-472 ci-inclus peut

envoyer les informations concernant la tension de I'accu de réception par télémétrie, il posséde aussi la fonction “§SL" pour réglage par I'émetteur du

variateur “Super Vortex Zero” et du gyroscape gGS-01C" mais il n'est pas possible d'y brancher des sondes de télémétrie.

Voir en fin de notice comment installer les sondes de télémétrie dans le cas de I'utilisation d'un récepteur optionnel RX-461 ou RX-462.

Réglage des affichages de températures 1 et 2.

Permet de modifier la fagon dont les températures 1 et 2 sont affichées & I'écran et le déclenchement des alarmes de températures.

Changement de ['unité de température.

1- En étant dans le menu SYSTEM, sélectionner le menu TELEMETRY.

2- Appuyer sur ENTER, le menu TELEMETRY est affiché et TEMP1 SETTING est sélectionné.

3- Avec le sélecteur chaisir TEMP1 SETTING ou TEMP2 SETTING.

4- Appuyer sur ENTER. Le menu TEMP1 ou TEMP2 sera affiché et TEMP UNIT °F sera sélectionné.

5- Appuyer sur ENTER at sélectionner I'unité désirée. Si °F est sélectionné, toutes les températures seront affichées en degrés Fahrenheit. Si °C est
sélectionné, toutes les températures seront affichées en degrés Celsius.

Changement de la valeur de température maximale.

Détermine la température maximale de température affichée sur les graphiques (TEMP 1) ou (T EMP 2) de I'écran de télémétrie. Permet de calibrer

chaque graphique d’affichage de la température en relation avec la sonde correspondante. Les réglages n'affectent pas I'affichage numérique des tem-

pératures.

1- En étant dans le menu TEMP1 ou TEMP2 sélectionner MAX TEMP 248°F ou 120°C.

2- Appuyer sur ENTER et sélectionner la valeur de température désirée. L'affichage graphique de la température n'affichera pas de températures
supérieures a la valeur programmée ici.

La plage de réglage va de 68°F & 302°F ou 0°C & 150°C avec par défaut 248°F ou 120°C.

La valeur maximale de température ne peut pas atre plus basse que la valeur d'alerte de température ou que la valeur minimum de température. Dans

certains cas il sera nécessaire de diminuer la valeur d'alerte de température avant de diminuer la valeur maximale de température.

Changement de la valeur d’alerte de température.

Détermine la température a laguelle I'alerte sera déclenchée. Par exemple, il est possible de faire retentir 'alarme si la température du moteur est trop

slevée, en méme temps que I'alarme retentit, la diode LED2 (rouge) clignote. L'alarme retentit pendant environ 5 secondes mais la diode continue de

clignoter tant que la température reste plus élevée que la valeur d'alerte. L'alarme sonore peut étre coupée en appuyant sur la touche Back/Cancell ou

sur le sélecteur rotatif.

1- En étant dans le menu TEMP1 ou TEMP2, sélectionner ALERT TEMP 212°F (ou 100°C).

2- Appuyer sur ENTER et sélectionner la valeur d'alerte désirée & laquelle 'alarme retentira.

La plage de réglage va de B9°F 4 302°F ou 0°C & 150°C avec par défaut 212°F ou 100°C.

La valeur d’alerte de température ne peut pas étre réglée & une valeur supérieure a celle de la température maximale, ni & une valeur inférieure &

celle de la température minimale. Dans certains cas, ils sera nécessaire le diminuer la valeur de la température minimale avant de diminuer la valeur

de la température d'alerte.

Changement de la valeur minimale de température.

Détermine ia température minimale de température affichée sur les graphiques (TEMP 1) ou (TEMP 2) de I'écran de talémétrie. Permet de calibrer

chaque graphique d'affichage de la température en relation avec la sonde correspondante. Les réglages n'affectent pas I'affichage numérique des tem-

pératures.

1- En étant dans le menu TEMP1 ou TEMP2 sélectionner MIN TEMP 68°F ou 20°C.

2- Appuyer sur ENTER et sélectionner la valeur de température désirée. L'affichage graphique de la température n'affichera pas de températures
inférieures & la valeur programmee icl.

La plage de réglage va de 32°F & 302°F ou 0°C & 150°C avec par défaut 68°F ou 20°C.

La valeur minimale de température ne peut pas étre plus élevée que la valeur d'alerte de température ou que la valeur maximum de température.

Dans certains cas il sera nécessaire d'augmenter la valeur d'alerte de température avant de d'augmenter la valeur minimale de température.

Réglage de la tension et des options d'affichage de tension d’accu de réception.

Permet de modifier la maniére dont les informations de tension sont affichées sur I'écran de télémétrie et de madifier le déclenchement de l'alarme de

tension.

Changement de la valeur maximale de tension.

Détermine la tension maximale de I'accu de réception qui sera affichée sur le graphique de I'écran de télémétrie. Permet de calibrer I'affichage de la

tension en fonction de I'accu utilisé. Ce réglage n'affecte pas I'atfichage numérique de la tension.

1- En étant dans le menu TELEMETRY, sélectionner VOLT SETTING.

2- Appuyer sur ENTER, le menu VOLT s'affiche et MAX VOLT 9,0v est sélectionné.

3- Appuyer sur ENTER et sélectionner la valeur de la tension maximale. L'écran graphique n’affichera pas de tension dont la valeur maximale est
supérieure & la valeur réglée ici. La plage de réglage va de 3.0 4 9,0 volts, avec par défaut 9,0 volts.

La valeur de la tension maximale ne peut pas étre réglée sur une valeur plus basse que la tension d'alerte. Si nécessaire, il faudra diminuer la valeur

de la tension d’alerte avant de diminuer la valeur de la tension maximale.

Changement de la valeur d’alerte de tension.

Détermine la tension & laquelle I'alerte de tension se déclenchera. Par exemple, il est possible de régler une valeur a partir de laqueile il sera néces-

saire de recharger I'accu de réception. Quand la valeur est atteinte, I'alarme retentit et la diode LED2 (rouge) clignote. L'alarme retentit pendant envi-

ron 5 secondes mais la diode continue & clignoter jusqu’a ce que l'on recharge J'accu. L'alarme sonore peut étre coupée en appuyant sur la touche

Back/Cancell ou sur le sélecteur rotatif.

Se référer aux instructions concemant 'accu utilisé pour déterminer la valeur d'alerte & programmer. Cette valeur doit permetire de ramener le modéle

en toute sécurité avant d’en perdre le contrdle.

1- En étant dans le menu VOLT, sélectionner ALERT VOLT 3,8v.

2- Appuyer sur ENTER et modifier la valeur de la tension qui correspondra & la valeur a laquelle l'alarme retentira.

La plage de réglage vade 3,02 9,0 volts avec par défaut 3,8 volts.

La valeur de tension d'alerte ne peut pas étre plus élevée que la valeur de tension maximale. Dans certains cas il sera nécessaire d’'augmenter la

valeur de la tension maximale avant d’augmenter la valeur de la tension d’alerte.

Réglage des options et de raffichage de la vitesse de rotation.

Permet de modifier la fagon dont le nombre de tours et la vitesse sont affichés sur I'écran de télémétrie. Par exemple on peut choisir d'afficher le nom-

bre de tours, la vitesse en MPH (miles par heure) ou en KM/H. Si MPH ou KM/H est choisi, le capteur de vitesse de rotation pourra étre calibré pour

afficher la vitesse la plus précise possible.
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métrie” sur I'écran pour connaitre la qualité instantanée du signal.

Branchement des sondes de télémétrie sur le récepteur. (Récepteurs et sondes disponibles en option).

1- Retirer les protections des prises de télémétrie sur le récepteur.

2- Brancher les sondes se télémétrie dans les prises correspondantes du récepteur, les sondes de températures doivent étre branchées sur les sorties
TEMP 1 et TEMP 2, Ia prise de vitesse doit étre branchée dans la sortie RPM. Les prises des sondes ne peuvent étre branchées que dans un seul
sens.

S'assurer que les fils des sondes ne peuvent pas venir en contact contre un élément en rotation ou contre un élément qui chauffe fortement. Utiliser

les capuchons en caoutchouc pour protéger les prises du récepteur qui ne sont pas utilisées.

Siles fils des sondes ne sont pas assez longs pour l'installation dans le véhicule, il faut les couper et les rallonger, en utilisant du fil de section identi-

que, et isoler les soudures avec de la gaine thermo-rétractable.

Installation de la sonde de vitesse. .

Ce capteur utilise la technologie infra-rouge pour enregistrer la vitesse de rotation d'un couronne ou d'un pignon. Un réflecteur adhésif noir et un

réflecteur adhésif blanc sant fournis. Utiliser celui qui donne le plus grand contraste par rapport & la piéce sur laquelle il est fixé. On peut, par exemple,

remplacer les réflecteurs fournis par un point de peinture, il faut dans tous les cas que le contraste entre le support et le réflecteur soit le plus impar-
tant possible.

Fixer le capteur sur un support & 90° en aluminium ou en
Couronne ou autre piéce en rotation ) i+ plastique.

— 335 i m—Capteur | Pour un fonctionnement optimal, le capteur doit étre & 1Tmm
de I'dlément réflecteur sur la pigce en rotation.

Le réflecteur doit passer juste en face du capteur. Si la piéce
en rotation est coouleur aluminium ou blanche, utiliser le
réflecteur noir, si la piéce en rotation est noire, utiliser le
réflecteur blanc.

Important : aprés avoir installé le capteur et branché la
.. | sonde sur le récepteur, il faut calibrer la sonde, voir page 19.

Capteur

Installation de la sonde de température.
Fixer le capteur de la sonde de température directement sur I'élément dont on veut contréler la température (par exemple, moteur ou accu) en utili-
sant un fil nylon ou un auto-collant double face résistants aux hautes températures.

i .-

Prise & brancher
sur le récepteur




